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Desmontadora superautomatica Racing
Racing super-automatic tilt back tyre charger
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Accesorios en dotacion — Standard accessories
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Functions ‘

Brazo desplazable horizontalmente. Brazo operativo @ 41 mm
Tilting tower, sliding horizontal arm with @ 41 mm operating arm %

Destalonador con cilindro de doble efecto @ 200 mm
Bead breaker doble effect cylinder @ 200 mm

Chasis y torre reforzados
Reinforced chassy and tower Datos técnicos

Plato auto-centrante con espesor de 14 mm y mordaza ajustable Standard features

Tabletop thickness 14 mm w/adjust. jaws

I, R - . - Fuerza destalonador
Utensilio de montaje disefiado para neumaticos estandar y de perfil bajo 30800 N

e . ) o Bead breaker cylinder force
Fitting head designed for both standard and low profile tyre applications

Pedal de doble velocidad
Double rotation speed by pedal

Presion trabajo

Operating pressure 10 Bar (145 Psi)

Alimentacion

Power supply 400V - 3ph/2 speed

Inflador con pedal (estandar)
Tyre inflation by pedal (standard)

Angulo destalonador regulable

Adjustable bead breaker shovel angle Potencia motor

M 0,8/1,1 Kw (3ph)
otor power
Adaptado para brazo de ayuda, Press Arm o HP2 (opcional)

Suitable for Help, Press Arm or HP2 assist arms (optional) Velocidad de rotacion

Rotation speed 7-14rpm
Inflador de Tubeless GUN (opcional)

Suitable for Tubeless tyre bead seating system (optional) Presion inflado max. preestablecida

Pre-set tyre inflating pressure 3,5 Bar (50 Psi)

Pedales extraibles con acceso rapido, facilitando la asistencia y control

" " . ; Peso neto
Easy Access” extractable pebal box for quick service
y P q Net weigth 270Kg
Sistema PO patentado por Giuliano, para facilitar el movimiento de la salida Medidas
de la paleta destalonadora del canal del circuito de la llanta
P Dimensions 1170x1890x2040 mm

PO System, Giuliano patent, for granting no bead breaker shovel stuck into the rim

Sistema robotizado para el posicionamiento / bloqueo del brazo

Robotic pipe for operating arm positioning / lock *Mordaza auto-centrante ajustable — Adjustable jaws
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